
 

 

                          MAIN ROBOTISEE                                                            Technologie   3°                

                                    FAST - FP 1                                                                                                               Fiche travail 

 
 Nom…………………………………………Prénom…………………………………. Classe……………. 

1 

 

 

 

 

 

 

 

Fonction de service Fonctions techniques Pistes pour des solutions techniques 

FP1 : …………………………

…………………………………

…………………………………

…………………………………

…………………………………. 

Traiter l’information 

Réaliser un programme de 

commande  

Mettre en 

mouvement les 

doigts de la main 

modélisée 

Commander les 

actionneurs  

Pour quoi Comment 

Quand 

Convertir ………………………… 

Réaliser les doigts de la main 

et la paume 

Fixer les actionneurs au 

support 

 

- Assemblage démontable non destructif 

 

Interface de commande ………………………………………… 

Logiciel Mblock, ou autre 

 

- Pièces mécaniques en ……………………………………. 

- ………………………………………………………………………. 

 

Détecter les mouvements de 

l’utilisateur 
Capteurs _______________________ 

 

Articuler les doigts 
- Mobilité entre les phalanges et la paume 

 


