Robot Mbot

Fiche travail : Comment guider un robot a distance ?
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1°) Réponds aux questions suivantes

e Donne 2 situations ol contrdler un robot a distance présente un intérét :

e Quelle fonction essentielle au contrdle a distance du robot n’est pas repérée sur la télécommande ?

e (Rappel d’activités précédentes) Quel mode faut-il choisir sur le robot (couleurs des DELs) pour qu’il soit en mode « pilo-

tage par télécommande » ?:

2°) Modifier, compléter, écrire un algorithme : (durée : 20 minutes)

En t'aidant des informations ci-dessus, compléte les
algorithmes des situations 2,3 et 4 :

Situation 1 Situation 2

Alors
| Faire tourner M1 a 100
| Faire tourner M2 a 100

—e INFORMATIONS «

Le déplacement du robot mBot se fait grace a deux moteurs (M1 et M2).
La rotation des moteurs est codée dans un sens entre 0 et 255, entre 0 et — 255 dans |'autre sens.

Les valeurs disponibles sont les suivantes : — 255 ; - 100 ; -50; 0 ; 50 ; 100 ; 255. La valeur O correspond
a l'arrét du moteur. Les valeurs 100 et — 100 correspondent aux valeurs par défaut.
Pour faire tourner le robot, les deux moteurs doivent fonctionner en sens inverse.

Le robot Le robot Le robot tourne | Le robot tourne
Matets est arrété avance adroite a gauche Ly rabat recule
Moteur 1 [M1) | Puissance = 0 | Puissance = 100 | Puissance =100 | Puissance =-100 | Puissance = —100
Moteur 2 (M2) | Puissance = 0 | Puissance = 100 | Puissance =-100 | Puissance =100 | Puissance =-100
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Situation 3

Situation &

Si la touche I est pressée | Sila touchge Bl est pressée | Si la touche K est pressée | Si la touche [§g est pressée

3°) Ecrire un programme et I’'exécuter : (durée : 1 séance).

3-1: Controler les déplacements du robot a
I'aide des touches de direction :

e Compléte le programme ci-cpntre
pour pouvoir piloter le robot avec les
touches de direction :

répéter indéfimment

Ce bloc d'instruction permet de
choisir le moteur et sa vitesse.

Programmation par blocs




e Lance le logiciel mBlock et ouvre le fichier Explorateurl

e Modifie le fichier a I'aide des blocs de programmation comme tu I'as indiqué ci-dessus

o Allume le robot, connecte-le a I'ordinateur et implante le programme

e Déconnecte le robot, débranche-le et éteins-le. Pose-le au sol, rallume-le et vérifie le bon fonctionnement de la télécom-

mande

3-2 : Controler la vitesse d’avance et de recul du robot a I'aide de chiffres :

Dans le tableau qui suit, chaque chiffre de la télécommande est associé a une puissance des moteurs (vitesse du robot) :

e Compléte la colonne « P » (puissance)

Comportement Comportement

du tableau pour chaque comportement du robot i du robot Tipchy .
du robot : Le robot recule au _255 Le robot avance a sa

maximum de sa vitesse vitesse maximum = [EEEEEEE .............

e Compléte le programme ci-contre pour Le robot recule a sa ~100 Le robot avance a sa 100

que les touches 2 et 3 (R2 etR3) dela vitesse par défaut vitesse par défaut
télécommande fassent varier la vitesse Le robot recule Le robot avance
du robot comme indiqué dans le ta- lentement [ o g it ARl

bleau ci-dessus :

e Lance le logiciel mBlock et ouvre le fichier Explorateur2

e Modifie et complete le fichier a I'aide des blocs de programmation
afin de programmer les chiffres 2, 3, 4, 5 et 6 de la télécommande.
Aide-toi pour cela du programme et du tableau ci-dessus.

e Allume le robot, connecte-le a I'ordinateur et implante le programme

e Déconnecte le robot, débranche-le et éteins-le. Pose-le au sol, ral-
lume-le et vérifie le bon fonctionnement de la télécommande

Pour aller plus loin ... :

e Un probléme est apparu : il n’est pas possible d’arréter le robot. Com-
plete le programme pour que le robot s’arréte lorsqu’on appuie sur la touche « Réglage » qui se
trouve au centre des fleches. Implante le programme dans le robot et teste-le.

Aller plus loin
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la touche mvst pressée sur la télécommande
activer le moteur mn la puis e .
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activer le moteur m.’h la puissance

la touche m est a télécommande

la touche m‘:ar pri sur la téléecommande
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