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1°) Réponds aux questions suivantes  

• Donne 2 situations où contrôler un robot à distance présente un intérêt : 
____________________________________________________________________________________________________
____________________________________________________________________________________________________ 

• Quelle fonction essentielle au contrôle à distance du robot n’est pas repérée sur la télécommande ? 
____________________________________________________________________________________________________
____________________________________________________________________________________________________ 

• (Rappel d’activités précédentes) Quel mode faut-il choisir sur le robot (couleurs des DELs) pour qu’il soit en mode « pilo-
tage par télécommande » ?: 
____________________________________________________________________________________________________
___________________________________________________________________________________________________ 

 

2°) Modifier, compléter, écrire un algorithme : (durée : 20 minutes) 
 

En t’aidant des informations ci-dessus, complète les 
algorithmes des situations 2, 3 et 4 : 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3°) Ecrire un programme et l’exécuter : (durée : 1 séance). 

3-1 : Contrôler les déplacements du robot à 

l’aide des touches de direction :  

• Complète le programme ci-cpntre 

pour pouvoir piloter le robot avec les 

touches de direction :  
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• Lance le logiciel mBlock et ouvre le fichier Explorateur1  
• Modifie le fichier à l’aide des blocs de programmation comme tu l’as indiqué ci-dessus 
• Allume le robot, connecte-le à l’ordinateur et implante le programme 
• Déconnecte le robot, débranche-le et éteins-le. Pose-le au sol, rallume-le et vérifie le bon fonctionnement de la télécom-

mande 
 
3-2 : Contrôler la vitesse d’avance et de recul du robot à l’aide de chiffres :  

Dans le tableau qui suit, chaque chiffre de la télécommande est associé à une puissance des moteurs (vitesse du robot) :  

• Complète la colonne « P » (puissance) 
du tableau pour chaque comportement 
du robot :  

• Complète le programme ci-contre pour 
que les touches 2 et 3 (R2 et R3) de la 
télécommande fassent varier la vitesse 
du robot comme indiqué dans le ta-
bleau ci-dessus :  

• Lance le logiciel mBlock et ouvre le fichier Explorateur2  
• Modifie et complète le fichier à l’aide des blocs de programmation 

afin de programmer les chiffres 2, 3, 4, 5 et 6 de la télécommande. 
Aide-toi pour cela du programme et du tableau ci-dessus.  

• Allume le robot, connecte-le à l’ordinateur et implante le programme  
• Déconnecte le robot, débranche-le et éteins-le. Pose-le au sol, ral-

lume-le et vérifie le bon fonctionnement de la télécommande 
 

Pour aller plus loin … :  

• Un problème est apparu : il n’est pas possible d’arrêter le robot. Com-
plète le programme pour que le robot s’arrête lorsqu’on appuie sur la touche « Réglage » qui se 
trouve au centre des flèches. Implante le programme dans le robot et teste-le.  

 


