LE ROBOT MBOTZ kv CYBERPI Technologie 4°

Fam: AnaNcer LE MBor2 Fiche travail

Situation déclenchante : (durée : 10 minutes)

Donne un exemple de situation ol I'on programme le déplacement d’un robot et I'avantage qu’en tirent les étres humains :

Mon premier programme : (durée : 15 minutes)

Réalise le programme et teste-le

Mon deuxieme programme : (durée : 45 minutes)

Réécris I'algorithme de déplacement

Compléte l'algorigramme :

T

OB lorsque le bouton A w est pressé

&3 encoder motor EM1 ') rotates at . RPM, encoder motor EM2 ”) rotates at . RPM

attendre . secs

2 arréter le moteur de I'encodeur tout v

o

Réalise le programme et fait fonctionner le robot.

Queconstatestu? T

Explique ce qu’est pour toi un algorithme :

‘ Pour aller plus loin : faire faire un tour complet au

robot 11!
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