
 

LE ROBOT MBOT2 et CYBERPI                             Technologie   4°                

                                      Comment fonctionne le capteur à ultrasons ?            Fiche travail 

 
 

Nom…………………………………………Prénom…………………………………. Classe……………. 

Introduction et problématique : (durée : 25 minutes) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

En utilisant le texte ci-dessus et la vidéo de présentation du robot e-Vigilante, réponds aux questions suivantes : 

✔ Ce robot a-t-il besoin de l’intervention de l’homme pour fonctionner ? Justifie ta réponse : : 
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________

✔ Précise sa fonction d’usage et son comportement lorsqu’il fait une ronde et qu’il détecte un intrus : 
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________

✔ Que peut faire le surveillant grâce au robot lorsqu’il prend la main à distance sur lui ? 
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________ 

 

Simulation avec le robot mBot2 et son capteur à ultrasons : (durée : 60 minutes) 
 
Phase 1 : détecter un obstacle et l’éviter 

Ecris l’algorithme de déplacement et d’évitement de l’obstacle 
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________ 
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Nom…………………………………………Prénom…………………………………. Classe……………. 

 
Dessine ici l’algorigramme du programme Colle t’on programme Mblock 5 ici 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
Phase 2 : tester les capacités du capteur à ultrasons 
 
Proposer votre protocole à l’écrit : 
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________ 
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________ 
 
Résultats de mon expérimentation : 
 

Distances 40 cm        4cm 

Obstacle 
détecté ? 

         

 
Conclusion : 
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________
_________________________________________________________________________________________________________ 

 


