run progrémme sur le CyberPI

Nous allons utilisé le robot Mbot2 en installant le module CyberPI
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Aprés avoir réaliser votre programme

Dans l'onglet : Sélectionner Téléverser et
connecter

Dans l'onglet : Cliquer sur connecter

\ Afficher tous les appareils disponibles
CoOm4

Connectez votre appareil
Comment utiliser

l'appareil?

Commutateur de made ()

EEYE S  En direct

Dans I'onglet : Cliquer sur Télécharger

\ En direct

[+ Télécharger

Voila le programme est dans le module CyberPlI, il vous reste a le positionner sur
le robot (si ce n'est pas déja fait) et démarrer le programme
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